
Serie E20

TLa alimentación
del line driver es
de 5VCC

SE20

3 : A, B, Z
6 : A, A, B, B, Z, Z

Por favor lea "Precaución para su seguridad" en el manual
de operación antes de utilizarlo.!

Fases A, B, Z (Line driver: fases A, A, B, B, Z, Z )
T
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Max. 1µs

Max. 1µs

Max. 0.5µs

Max. 5gf • cm(5X10   N•m)-4

Max. 0.5g •cm  (5X10   kg •m )-8

Máx. respuesta en  frecuencia
Revolución
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 Caracteristicas
lEncoder rotatorio miniatura de Æ20mm tipo flecha
lFácil instalación en espacios reducidos
lMomento de inercia pequeño
lAlimentación: 5VCC, 12VCC ±5%
lVarios tipos de salida

SERIE E20HB

©Especificaciones

©Información para seleccionar

Serie Pulso/1Revolución Fase de salida Salida Alimentacion
N: Salida NPN colector
abierto
V: Salida de voltaje

L: Salida line driver(T)

5   : 5VCC ±5%
12 : 12VCC
       ±5%

360 3 N

Tipo flecha

2 :Æ2mm
100, 200,
320, 360

Externo Interior

2 : Æ2mm

Tipo flecha hueca

12

Cable

R:Salida de
cable posterior
S:Salida de
cable lateral

TEstandar : A, B, Z

2

Diametro Æ20mm,
S:Tipo flecha
HB:Tipo flecha
hueca

TEstandar : E20S2- PULSO -3-N-12-R
                   E20HB2- PULSO -3-N-12-R

SERIE E20S

R

Encoder rotatorio incremental Tipo flecha/ flecha hueca integrada,
carcasa Æ 20mm diámetro

(Nota1)

T(Nota1)Número máximo de revoluciones  Máx. respuesta en revoluciones

             [Máx. respuesta en revoluciones (rpm)=                                                          x 60 seg]

 Favor de seleccionar la resolución de modo que quede debajo del número máximo de revoluciones.

2.5 : Æ2.5mm
3 :Æ3mm

Aprobación

E
sp

ec
ifi

ca
ci

on
es

 E
lé

ct
ric

as

Producto

Máxima frecuencia de respuesta

Conexión
Torsión inicial
Momento de inercia
Eje de alimentación
Revolución máxima permitida

Vibración
Choque
Temperatura ambiente
Humedad ambiente
Protección

Peso unitario

Salida
de

 control

Fase de salida

Accesorio

Tiempo de
respuesta
(Aumento/
Descenso

Salida NPN colector abierto

Diferencia de fase de salida

Salida line driver

Resolución(P/R)

Alimentación
Consumo de corriente

l5VCC ±5%          l12VCC ±5%

Aprox. 35g

IP50(IEC estándar)
35 a 85% RH, Almacenaje : 35 a 90% RH

-10 a 70°C(En condición de no congelamiento), Almacenaje : -20 a 80°C
Max. 50G

Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada dirección de X, Y, Z por 2 horas
6000rpm

Cable saliente (Posterior / Lateral)

Max. 60mA(Desconexión de la carga), Salida line driver:Max. 50mA(Desconexión de la carga)

500VCA 50/60Hz por 1 minuto(Entre todas las terminales y carcasa)

100kHz

Æ2mm Acoplamiento (tipo flecha), Soporte(Tipo incorporado)

Radial : 200gf, Empuje : 200gf

Min. 100MW(en 500VCD entre todas las terminales y carcasa)

Salida de voltaje

Resistencia de aislamiento
Rigidez Dieléctrica

Corriente de carga: Max. 30 mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC

100, 200, 320, 360
(Tipo no indicado es personalizable)

Diametro del carcasa Æ20mm  / tipo flecha y flecha hueca integrada

Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC

lBajo  F Corriente de carga : Max. 20mA, Residual : Max. 0.5VCC
lAlto  F Corriente de carga: Max. -20mA, Voltaje de salida : Min. 2.5VCC

lCondición de la medición:
    F Longitud del cable : 1m,
       I de fuga=Max. 20mA

Cable Æ3mm, 5P(Salida line driver : 8P), Longitud:1m, Cable blidado
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Diferencia de fases entre  A y B :         ±         (T=1 ciclo de la fase A)

Salida NPN colector abierto

Salida line driver
Salida de voltaje
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Salida de fase A

CW(Sentido del reloj)
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Café:+V
          (5VCD, 12VCD ±5%)
Negro:Salida A
Blanco:Salida B
Naranja:Salida Z
Azul:Tierra(0V)
Forro:F.G

Café +V(5VCD ±5%)
Negro:Salida A
Rojo:Salida A
Blanco:SAlida B
Gris:Salida B
Naranja:SalidaZ
Amarilla:Salida Z
Azul:Tierra(0V)
Forro:F.G
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45°

2-M2X0.4 DP:4
P.C.D.16

A Æ2
Tolerancia +0.014, +0.004
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P.C.D.16

10

254

3.
1

1M

Æ
20A7

19

45°

2-Æ1.6 DP:4
P.C.D.16

10

254 3.1

1M

Æ
20A7

3•0.1

2-R1.5

9

Æ2.2

Æ
9

13.5
10

+0
.1

5
+0

.0
5

Æ
2

+0.15
+0.05Æ2

Æ
9

4-M2X0.4 TAP

±0.2

±0
.2 ±0

.2

e

s

10±s

q

Æ
16

Æ
12

16 2-Æ1.6

El circuito de salida de A, B, fase Z, son los mismos (Salida del controlador de linea es A, A, B, B, Z, Z)
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Cuando se combina el cople a la flecha del encoder, si hay excentricidad grande o doble

No agregue demasiada carga sobre la flecha de rotación.
rotación entre la flecha y el eje de la máquina, hará que el ciclo de vida del encoder y el acoplamiento se acorte.

Encoder incremental Tipo flecha / flecha hueca, carcasa Æ20mm

©Conexiones

©Diagrama de salida de control

©Forma de la onda de salida

©Dimensiones

Salida de voltaje

R

lSalida line driverlSalida NPN colector abierto / Salida de voltaje

Tipo normal

Soporte E20HB

Tipo cable saliente con conector

Cople

s = 0.2mm Max.
e= 0.15mm Max.
q= 2°Max.

Salida NPN  colector abierto

Entrada de corriente
:Max. 30mA

Salida line driver

Salida de fase A

Circuito encoder rotatorio Conexión

+

-

Salida

+V

0V

Conexión

Salida

+V

0V

Entrada de corriente:
Max. 10mA

+

-

+
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Conexión
+V

0V

Carga

Carga

TCW : vista desde la flecha.

T

Fase A

Fase B

Fase Z

T

Fase A

Fase A

Fase B

Fase B

Fase Z

Fase Z

(Unidad:mm)

lSalida NPN del colector abierto / Salida de voltaje lSalida line driver

Circuito encoder rotatorio Circuito encoder rotatorio


