Serie E20

Encoder rotatorio incremental Tipo flecha/ flecha hueca integrada,
carcasa &£ 20mm diametro

m Caracteristicas
1 Encoder rotatorio miniatura de £20mm tipo flecha
1 Facil instalacion en espacios reducidos
I Momento de inercia pequefio
I Alimentacion: 5VCC, 12VCC +5%
1 Varios tipos de salida

Por favor lea "Precaucion para su seguridad” en el manual c € SERIE E20S

de operacion antes de utilizarlo. SERIE E20HB
©lInformacion para seleccionar
| E20[S] | 2 |- 300 |—[ 3 |- I | — | 12 | — | G |
——
Serie Tipo flecha | Tipoflecha hueca |Pulso/1Revolucion | Fase de salida Salida Alimentacion Cable
i N: Salida NPN colect -Qali
Diametro £20mm, |_EXterne Interior Salida colector . R:Salida de_
abierto 5 15VCC +5% | cable posterior
SiTipo flecha 2 /2mm 100,200, 13:ABZ _ _ |v:salidade volaje 12: 12vCC S:Salida de
HB:Tipo flecha 2 :E2mm |2.5:£2.5mm 320, 360 6:AABBZZ o ) - cz;lble \ateral
hueca 3 :£3mm R E S L: Salida line driver(T) 5%
TEstandar : E20S2{PULSO|-3-N-12-R TEstandar : A, B, Z  TLa alimentacion
E20HB2{PULSOJ-3-N-12-R del line driver es

de 5VCC

©Especificaciones

Producto Diametro del carcasa £20mm / tipo flecha y flecha hueca integrada
100, 200, 320, 360

Resolucion(P/R) (Tipo no indicado es personalizable)

Fase de salida Fases A, B, Z (Line driver: fases A, A,_B, BTZ, Z_)

. . . ) ) T T )
Diferencia de fase de salida Diferencia de fases entre AyB: =73 (T=Lciclo de lafaseA)
Salida NPN colector abierto Corriente de carga: Max. 30 mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC

§ S'fé“eda Salida de voltaje Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
£ . . . 1Bajo F Corriente de carga : Max. 20mA, Residual : Max. 0.5VCC
% contol | Salida line driver IAItJo F Corriente de cargga: Max. -20mA, Voltaje de salida : Min. 2.5VCC
§ Ig;ggs?: Sali.da NPN colet?tor abierto Max. 1us ICondiCi()_n de la medicién:
2 (Aumento/ Salida de voltaje Max. 1us F Longitud del cable : 1m,
8 | Descenso| Salida line driver Max. 0.5us | de fuga=Max. 20mA
26: Méaxima frecuencia de respuesta 100kHz
u% Alimentacion 15VCC +5% 112VCC +5%

Consumo de corriente Max. 60mA(Desconexion de la carga), Salida line driver:Max. 50mA(Desconexion de la carga)

Resistencia de aislamiento Min. 100MW(en 500VCD entre todas las terminales y carcasa)

Rigidez Dieléctrica 500VCA 50/60Hz por 1 minuto(Entre todas las terminales y carcasa)

Conexion Cable saliente (Posterior / Lateral)
g | Torsion inicial Max. 5gf « cm(5X10™* Nem)
§ § Momento de inercia Max. 0.5g «cm?(5X10*® kg *m?
”gé Eje de alimentacion Radial : 200gf, Empuje : 200gf
@ |Revolucion maxima permitida | (Notal) 6000rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Choque Max. 50G
Temperatura ambiente -10 a 70°C(En condicién de no congelamiento), Almacenaje : -20 a 80°C
Humedad ambiente 35 a 85% RH, Almacenaje : 35 a 90% RH
Proteccion IP50(IEC estandar)
Cable /3mm, 5P(Salida line driver : 8P), Longitud:1m, Cable blidado
Accesorio A2mm Acoplamiento (tipo flecha), Soporte(Tipo incorporado)
Aprobacion
Peso unitario Aprox. 359

T(Notal)Numero maximo de revoluciones = Max. respuesta en revoluciones
Max. respuesta en frecuencia

Revolucion
Favor de seleccionar la resolucién de modo que quede debajo del nimero méaximo de revoluciones.

[Max. respuesta en revoluciones (rpm)= x 60 seq]
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Encoder incremental Tipo flecha/ flecha hueca, carcasa £20mm

©Diagrama de salida de control

Salida NPN colector abierto Salida de voltaje Salida line driver
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El circuito de salida de A, B, fase Z, son los mismos (Salida del controlador de linea es A, A, B, B, Z,z)

©Forma de laonda de salida
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©Conexiones
I Salida NPN del colector abierto / Salida de voltaje 1 Salida line driver — Café +V(5VCD +5%)
- Negro:Salida A
Café:+V - Rojo:Salida A
— (5VCD, 12VCD %5%) - Blanco:SAlida B
® Negro:Salida A I- Gris:Salida B
Blanco:Salida B - Naranja:SalidaZ
Naranja:Salida Z |- Amarilla:Salida Z
Azul:Tierra(0V) I- Azul:Tierra(0V)
Forro:F.G L Forro:F.G
©Dimensiones
HTipo normal HTipo cable saliente con conector (Unidad:mm)
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#Cuando se combina el cople a la flecha del encoder, si hay excentricidad grande o doble S= 0.2mm Max.
rotacion entre la flecha y el eje de la maquina, hara que el ciclo de vida del encoder y el acoplamiento se acorte. €= 0-015'"””1 Max.
#No agregue demasiada carga sobre la flecha de rotacion. g= 2°Max.
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