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Avtonics
SENSOR PARA PICKING

SERIE BWPK

MAN L DE INSTRUCCIONE
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Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

} BWPK ‘ Sensor picking

‘No-marca ‘Salida NPN colector abierto ‘
‘P ‘Salida PNP colector abierto ‘
%Emisor/Receptor T : Emisor
‘R {Receptor :
Numero de ejes dpticos T
105 ‘5 pcs ‘
Espacio entre haces opticos T
{25 [25mm |
Avrticulo ‘

> Esta informacion esta destinada a la gestion de productos de tipo de barrera.
(No hay necesidad de consultar al seleccionar un modelo.)

(m] Precauciones de Seguridad

X Por favor tome en cuenta todas las especificaciones de seguridad para una operacién
segura y adecuada del producto y asi evitar peligros.
X A El simbolo representa precaucion debido a circunstancias especiales en donde puede haber peligro.

A Advertencia Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar una
lesién grave o la muerte.

A Precaucioén Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar

lesiones en la persona o dafios en el producto.

(m] Especificaciones

Salida NPN

colector abierto | BWPK25-05
Modelo Salida PNP

colector abierto | BWPK25-05P
Tipo de sensor Tipo Barrera

Distancia de|Modo largo [0.1 a 3m

deteccion  [Modo corto [0.05a 1m

Objeto de deteccion Materiales opacos de min. @35mm

Espacio entre haces 6pticos | 25mm

Numero de ejes 6pticos | 5pcs

Ancho del sensor 100mm

Suministro de energia 12-24VCC= +10% (ondulacién P-P: max. 10%)
Circuito de proteccion Integrado

Consumo de corriente Emisor: Max. 60mA, Receptor: Max. 60mA

OUTPUT Colector abierto NPN o PNP
« \Voltaje de carga: Mmax. 30VCC= « Corriente de carga: max. 150mA
« Voltaje residual - NPN: max.1VCC=, PNP: max. 2.5VCC

Salida de control

Modo de operacién Seleccion de Light ON o Dark ON por switch

Proteccion de corto circuito | Integrado

Tiempo de respuesta Max. 30ms

Fuente de luz LED infrarrojo (850nm modulado)

Proteccién de interferencia | Proteccion de interferencia por seleccién de frecuencia de transmisién

Sin contacto o contacto de entrada.
Salida NPN colector abierto: con luz (0-2V), sin luz (5-30V 6 abierto)
Salida PNP colector abierto: con luz (4-30V), sin luz (0-3V 6 abierto)

Entrada externa
de seleccion

De iluminaciéon |Luz solar: Max. 10,000Ix, lampara incandescente: Max. 3,0001x

Ambiente | De temperatura |-10 a +55°C, Almacenamiento: -20 a +60°C

Humedad ambiente | 35 a 85% RH, Almacenamiento: 35 a 85%RH

[ A Advertencia

1. El dispositivo de seguridad fail-safe se debera de instalar cuando se use la unidad con
maquinaria que pueda causar serios dafios o pérdida econémica sustancial. (e.j. control de
alimentacion nuclear, equipo médico, barcos, vehiculos, ferrocarriles, aviones, equipos de
combustién, equipos de seguridad, dispositivos de prevencion contra desastres/crimenes,
etc.)

Puede causar un incendio, lesiones personlaes o pérdida econémica si no se siguen correctamente
las instrucciones.

N

. No conectar, reparar o inspeccionar la unidad mientras se encuentre conectada.

Puede causar un incendio.
. Revise las "Conexiones' antes de cablear.
Puede causar un incendio.
. No desarme o modifique la unidad
Puede causar un incendio.
Este producto no es un sensor de seguridad y no cumple con alguna norma de seguridad
nacional o internacional.
No use este producto con el propésito de prevenir lesiones, proteger la vida o en lugares en donde
pueda haber pérdida economica.
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Inmunidad al ruido +240V el ruido de onda cuadrada (ancho de pulso: 1ps) por el simulador de ruido

Rigidez dieléctrica 1,000V CA 50/60Hz por 1minuto

Resistencia de aislamiento | Sobre 20MQ (a 500VCC megger)

Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las

Vibraién direcciones X, Y, Z por 2 hrs
Choque 500m/s? (aprox. 50G) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 3 veces.
Proteccién IP40 (Estandar IEC)
Material Cuerpo_:’policarbona?o/AcriI(_)nitriIo butaqieno estireno,
Deteccién parte: Polimetacrilato de metilo
@4mm, 4-hilos, Longitud: 2m(emisor: @4mm, 3-hilos, longitud: 2m)
Cable (AWG22, diametro del nucleo: 0.08mm, nimero de nucleos: 60,
diametro del aislamiento: @1.25mm)
Certificacion C E
Peso™’ Aprox. 220g (aprox. 180g)

% 1: El peso entre paréntesis es solo unidad de peso.

cién o condensacion.

X La temperatura o la humedad mencionada en el Medio Ambiente indica un ambiente de no congela-

(m] Instalacién

© Direccion de instalacion
El emisor y receptor deberan instalarse en la
misma direccién abajo - arriba.

Emisor

Receptor

© Prevencion de interferencia

Cable

O Reflexion de paredes planas

Cuando instale como se
desde la pared plana.

ve abajo, la luz se reflejara

Verifique que la operacién sea normal con el objeto

de deteccion anterior.
(Distancia: Min. 0.3m)
Emisor

Receptor

»> » 5 o= =
Objeto de deteccion

Luz
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Emisor Receptor
- uz
B reflejada Q
-

Z

Puede haber interferencia cuando instale 2 o méas juegos de sensores. Para evitar interferencia de los
sensores, instale como se ve a continuacion y use la funcion de proteccién de interferencia.
e La direccion de emision de luz debera ser opuesta entre los 2 juegos
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e Una placa divisora debera instalarse entre los 2 juegos
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Placa divisora
e Debera instalarse fuera de la distancia permitida de instalacion.

(m] DlmenS|ones

[ A Precaucion

-

. Usar la unidad tomando en cuenta las especificaciones.

Puede causar un incendio o dafiar el producto si no se siguen correctamentes.
Usar una franela seca para limpiar la unidad, no agua o solventes organicos.
Puede causar un incendio.

No usar la unidad en lugares cerca de fl bles/explosivos/g:
directos del sol, calor radiante, vibracién, impacto o salinidad.
Puede causar un incendio o una explosién.

4. No use una carga mayor a la del rango especificado para el relevador nominal.

Puede causar una falla de aislamiento, fundido de contacto, fallas de contacto, rotura de relevador o
un incendio si no sigue correctamente las instrucciones.
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corrosivo, | d, rayos

(m] Estructura

Indicador frecuencia A (Verde) Indicador estable (Verde)
Indicador frecuencia B (Verde Indicador de operacion(Rojo)
d
Switch de modo E
Indicador picking (Amarillo de operacion d Indicador picking(Amarillo)
—_— g C
o
N
<Emisor> <Receptor>
© Switch de modo de operacion
No |Funcion Switch OFF Switch ON
@ |Seleccion de frecuencia de transmision Frecuencia A Frecuencia B
® |Seleccion de indicador de operacién Indicador de luz Indicador de parpadeo
® Emisor ‘ Seleccion modo de deteccion de distancia | Modo largo Modo corto
Receptor ‘Seleccic’)n modo de operacién Light ON Dark ON

30 i dad-
<E r> Frequency A (unidad: mm)
B vt 18 9.9
indicator(green)
Frequency B 4%7 —
indicator(green) Ey’_q
Picking indicator
(yellow)
8|
5 H gs
2 =N
0 X Operation mode
ax switch
2
Qs
L
8 =
2-04.2 fj\ @4, 2m
30
<Receptor> 18 Stability 99
- indicator (green) -
i~ Operation %—
Ca — indicator(red)
g H| oo -
! 8 D
o % L B
R 0
o] -
-.;:’L Picking indicator
) (yellow)
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<Soporte>: Se vende por separado

e Soporte Plano e Montaje En forma de L

Emisor 1 Receptor 1
o Distancia de Distancia permitida de
i deteccion(L) |instalacién (D)
=1 Emisor 2 Receptor 2 0.1a 1m Min. 0.1m
Min. 1m Min. 0.2m
B dadiadiadiading EJ X Existe una pequena diferencia basada en el

‘ L(m)

ambiente de instalacion.

X Evitar el uso de esta unidad en lugares en donde el sensor se exponga directamente a luz fluorescente con

arranque de alta velocidad o frecuencia.

(m] Funciones

© Cambio de modo largo/corto
(Distancia de deteccion
seleccionable)

La distancia nominal de deteccion

son 3m para el modo largo y 1m para

el modo corto. Minimiza el ajuste de

interferencia en el modo corto cuando

usa mas de 3 juegos de sensores muy

juntos.

© Funcion de prevencion de
interferencia
En caso de usar dos juegos de sensores
en serie o paralelo para extender la
altura de deteccidn, estos pueden fallar
debido a la interferencia de haces de luz.
Esta funcion es para evitar la
interferencia de luz cuando opera un
sensor en frecuencia A de transmision,
y otro sensor en frecuencia B de
transmision.

© Light-ON / Dark-ON modo

En el modo Light-ON, la salida de
control estéd en ON cuando no hay objeto
de deteccion. En el modo Dark- ON, la
salida de control estd en ON cuando

el objeto de deteccion esta presente.

El usuario lo puede seleccionar a su
preferencia.

© Seleccionando luz fija / intermitente
del indicador de trabajo (JOB)
El indicador JOB se encendera y

parpadeara para hacer mas facil la _
operacion de deteccion. Luz €] ~|Indicador de luz
encendida % Lighting |encendida
Indicador

de operacion
(Emisor)

Interruptor modo

Distancia nominal
de deteccion

- [E=
Modo largo % =

Largo

Modo corto

de operacion

Interruptor modo

(Emisor+Receptor)

Indicador
frecuencias A, B
(Emisor)

Sensor ®
(Frecuencia A
de transmision)

% E
& FREQA

W

Frecuencia A(Verde)
Frecuencia B(Verde)

Sensor _

(Frecuencia B ®
de transmision) @
FREQ.B ©®

i \\\\g

Frecuencia A(Verde)
~ Frecuencia B(Verde)

~L

de operacion

Interruptor modo

Operacion de la
salida de control

(Receptor)

b =1 Esta en ON cuando
Light ON | Q| S |Uight ON |6 receptor recibe

o| == luz.

==
Dark ON Dark ON % =]
)

Esta ON cuando el
emisor no recibe luz.

@
Interruptor modo JOB indicador d
de operacién indicador de
(Emisor+Receptor) operacion

' @
Intermitente Flashing %

[

intermitente

(w] Inspeccién / Solucién de Fallas

Falla Revisar Solucién
Alimentacion Alimentacién nominal
. Cable desconectado, conexion incorrecta Verifique cableado
No funciona " " -
L Use dentro de la distancia nominal de
Falla en la deteccion "
deteccién
Operacion Cubierta del sensor sucia por polvo Quite el polvo con una franela seca
irregular Falla en el cable Verifique el estado del cable
. . . . Use dentro de la distancia nominal de
Salida de Fuera de la distancia nominal de deteccion "
deteccion
control en Hay un obstéculo que corta el haz entre el
OFF aun sin v a Quite el obstaculo
. emisor y receptor
objeto de - ; : - P - : :
deteccion Existen vibraciones o ruido eléctrico generado | Mantener lejos fuentes de vibraciones
por un motor generador, linea de alto voltaje, etc. | o ruido eléctrico
LED indica Linea de salida de control en corto Verifique el alambrado
sobrecorriente | Sobrecarga Verifique la carga nominal usada

X Las especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso o unos modelos
pueden suspenderse.

X Asegurese de seguir las precaucion escritas en el manual de instrucciones y
descripcion técnica (catalogo y pagina principal).

S
% 1: Entrada Picking(P.I): Contacto o transistor en ON, y el indicador picking operara.
- O
@< @ o+ @
<Contacto> <Transistor NPN> <Contacto> <Transistor PNP>

% Indicador picking: Cuando la entrada de picking externa (P.I) esta en corto circuito con OUT(Negro),
funciona igual que el estado ON/OFF de la salida de control.

(] Operacion de Diagrama de Sincronizacion (BK-BWPK-ST) (BK-BWPK-L) s
Nivel light + Alto Nivel ON b 25° :
ON estable L) I
00 0|
Nivel light s 5 <
ON inestable -g 3 ~ SEE ~ g2
Nivel light 2 - T g T
OFF inestabley 3 6-04.8 2 Q""Sj‘
Nivel light v i LY
OFF estable vy Bajo i — i
! 13] |8 1313
Indicador de QN —‘ ' 18 43.4 32
estabilidad i . -
(Verde) OFF ' H ' 65.4
Indicador de  ON i | | | N
operacion off. ! ! L
(Rojo) | ] ! i Proteccié rt
Indicador ON | | | eProteccion soporte
picking OFF% } ! (BK-BWPK-P)
(Amarillo) ! ! ' <Emisor> (397 <Receptor> @%D
Salida a controloppé | | |
X El diagrama de arriba es el estado de operacién para el modo Light ON. O ol < <o O
Para el modo Dark ON, opera de manera opuesta contra el modo Light ON. Rl I
X El indicador picking es operado conectando la entrada de linea picking y la linea de salida. (Si no se d] [b
conectan estos indicadores picking se apagaran sin tener en cuenta el modo de operacion.)
(=] Indicador de Operacién 208 T o 228
3!
34.5 34.5
Emisor Receptor L—»ﬂ -~
Indicador Indicator pi 3
bato Indicador Indicador Salida de
; i ) i
control
Verde Rojo JOB Verde Rojo JOB 109 109
Alimentacion fe3 [ ] - - - - - A < s " "
Operacion FREC.A |1 ° - - - - - @] Circuito y Diagrama de Conexiones Entrada y Salida
p — - <Salida NPN colector abierto > <Salida PNP colector abierto >
Operacion FREC. B |4+ fe3 - - - - - o OV(Azul) = JoviAw)
i 8
Light ON estable |- - i L Lo i ON 5] 12-24vcc| 5|2 ) 12-24VCC
Funcién intermitente | — - [ o3 o] » ON E 5 o 1o E § +V(Café) e
- . ) 2 )
Light ON inestable |- - o3 [ J L3 o] ON i 3 PI.Blanco) @ @ w3 P1.(Blanco) X
Light OFF inestable |- - [ [ [ [ OFF O] ¢ O] Y
Light OFFvestabIe - - [ ] fo3 [ ] [ ] OFF ——,LOUT(Negro)@_« = 1P.Blanco) 0 X
Sobrecorriente - - [ J D0 [ ] OFF . g_ < +V(Café) s +V(Café)
Lista de clasificacion del indicador %Las operaciones de 'Indicador de operacion' | 3 || €= kS 2
- e 'Indicador Picking (Rojo)' para el nivel light IR p&fsﬂ"ﬁ:ﬁe 3| &l
kS Encendido ON estable, nivel de light ON inestable,nivel & L = é )
® |Apagado light OFF inestable, y nivel light OFF estable 3 3o 00V(Azul) 3
4 ) Parpadea cada 0.3 seg. son para el modo Light ON. o o
A P 5 , 9 (En caso de sobrecorriente, la salida de L} P..(Blanco) @ @ L1
D |Parpadea simultdneamente cada 0.3 seg. control esta en OFF para ambos modos.

(m] Precauciones de Uso

inesperados.

N

dispositivo de alimentacion SELV.

w

. Use el producto 1 seg. después de encendido.

. Seguir las especificaciones dentro de 'Precauciones de Uso'. De otra manera, puede causar accidentes

. La alimentacion 12-24VCC debera de ser aislada y tener un voltaje/corriente limitado o tipo Clase 2,

Cuando se use una fuente de alimentacion por separado para el sensor y para la carga, encienda primero

el sensor.

IN

un condensador entre OV y la terminal F.G. para remover el ruido.

o o

prevenir picos o ruido inductivo.
. Esta unidad se debe de usar en los siguientes

~

ambientes:

@Interiores (En condiciones de ambiente dentro de las 'Especifcaciones’)

®@Max. altitud. 2,000m
®2 grados de contaminacion
@Categoria de instalacion Il

. Cuando use una fuente de alimentacién conmutada para energizar, fije a tierra la terminal F.G. y conecte

. Cuando conecte un relevador CC u otra carga inductiva, remueva los picos usando diodos o varistores.
. Cablee lo mas corto posible y manténgalo alejado de altas lineas de voltaje o de alimentacion, para

(] Productos Principales

Hc de

M sensores
M Sensores de fibra 6ptica

M Sensores de puertas

M Sensores de puertas laterales
M Sensores de area

M Sensores de proximidad

B Sensores de presion

M Encoders rotativos

B Conectores/Sockets

M Fuentes de alimentacién

M Control switches / Lampara / Buzzers

M Bloque de terminales E/S / Cable

M Motores a de

M Paneles Logicos/Graficos

M Dispositivos de red de campo:

M Sistema de marcado laser (fibra, COz, Nd: YAG)
W Sistema de soldadura por laser

M Contadores
M Temporizadores
M Medidores de panel

M Unidades de display

M Controladores de sensores

M Transductores de humedad/temperatura
M SSR/Controlador de potencia

M Medidores de pulsos (fitmo)/tacometros

o
Corporation Avutonics

htp:/iwww.autonics.com

EMATRIZ:

18, Bansong-ro 513beon-gil, Haeundae-gu,
South Korea, 48002
TEL:82-51-519-3232

: sales@autonics.com
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